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Przed podtaczeniem hydraulicznym i elektrycznym nalezy doktadnie
zapoznac sie z niniejszg instrukcija

UWAGA! Niestosowanie sie do uwag zawartych w instrukcji bedzie
prowadzi¢ do nieprawidfowej pracy uktadu kociot - centralka
strefowa DIM i moze spowodowaé uszkodzenie elektryczne
elektronicznej ptyty sterujacej DIM-a i ptyty kotfa.
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ROZDZIELACZE STREFOWE DIM

1. Zastosowanie:

Rozdzielacze strefowe powinny byé stosowane wszedzie tam, gdzie:

a) gdy cisnienie dyspozycyjne na kroccach kotta jest zbyt mate w stosunku do oporéw hydraulicznych instalacii
(np. w rozlegtych instalacjach)

b) w celu podziatu instalacji na strefy o odmiennych cyklach czasowych utrzymywania temperatur komfortowych
i ekonomicznych w pomieszczeniach (np. budynek podzielony na cze$¢ ustugowa i mieszkalng)

c) w celu podziatu instalacji na strefy wymagajace roznych temperatur zasilania (ogrzewanie podtogowe
i grzejnikowe)

2. Budowa

a) sprzegto hydrauliczne, petnigce jednoczesnie role rozdzielacza, ktérego zadaniem jest rozdziat pod wzgledem
hydraulicznym kotfa i instalacji (pompa kottowa pokonuje jedynie opory hydrauliki kotta — wymiennik, rury
potaczeniowe), a pompy obiegowe stref pokonujg opory zasilanych przez siebie stref instalacji. Zastosowanie
sprzegta prowadzi do zrownowazenia uktadu kociot - strefy pod wzgledem przeptywdw jak i ci$nien, eliminujac
niepozadane zjawiska: braku odbioru ciepta z wymiennika kotta, niepozadanego przekazywania ciepta do
wytaczonych w danej chwili stref, szumdw w instalacjach

pompy obiegowe w ilo$ci zaleznej od ilosci obstugiwanych stref

¢) trojdroznych zawordw z napedami elektrycznymi w ilosci zaleznej od iloSci stref niskotemperaturowych

d) czujnikéw temperatury i termostatow przegrzewu dla stref niskich

e) orurowania taczacego elementy hydrauliczne rozdzielacza

f) skrzynki z elektronikg sterujacq

g) metalowej szafki, w ktorej zamknigte sg wszystkie elementy rozdzielacza

b
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Budowa DIM-a jednostrefowego i dwustrefowego Wysoka/Niska strefa

\

=

N
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Opis:

1 - sprzegto hydrauliczne

2 — zawoér trojdrogowy mieszajacy z napedem
3 — pompa strefy z mieszaczem

4 — pompa strefy bez mieszacza

5 - skrzynka elektryczna z plytg elektroniczng

6 — sonda NTC temperatury na zasilaniu

7 - termostat przegrzewu strefy niskiej temperatury
8 — zasilanie strefy 3

9 - powrdt strefy 3

10 — powrot niskiej temperatury
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3. Wymiary i podtaczenia hydrauliczne DIM-6w

DIM podstawowy DIM 2-strefowy
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Opis:
V - otwory podtgczen elektrycznych
MC - zasilanie kotta
RC - powrét kotta
M1 -zasilanie strefy 1
R1 - powrdt strefy 1

M2 - zasilanie strefy 2

R2 — powrot strefy 2

M3 - zasilanie strefy 3

R3 - powrdt strefy 3

RB — powrdt niskiej temp
MB - zasilanie niskiej temp.
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4. Charakterystyki pomp

Pompa obiegu bezposredniego
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A — pompa na trzecim biegu
B - pompa na drugim biegu

A — pompa na trzecim biegu, zawor mieszajgcy
zamkniety

B - pompa na trzecim biegu, zawdr mieszajgcy
otwarty

C - pompa na drugim biegu, zawdr mieszajacy
Zamkniety

D - pompa na drugim biegu, zawor mieszajacy
otwarty

5. Montaz

N\

Zestaw DIM zamkniety jest wewnatrz metalowej obudowy
(1), przystosowany do wbudowania w $ciane lub
powieszenia na Scianie. Obudowa jest zamykana z przodu
metalowg pokrywa (2). Dwa zaczepy w dolnej czesci
pokrywy musza trafi¢ w naciecia w dolnej czesci ramki (7),
pokrywa jest mocowana dwoma $rubami (3).

Montaz wewnatrz muru.

Przygotowa¢ Sciang wykonujac otwér o odpowiednich
wymiarach do umieszczenia zestawu DIM.

Uwaga! obudowa zestawu DIM nie moze przejaé roli
konstrukcji nosnej. Tego typu montaz musi byé
uzgodniony z inspektorem nadzoru.

Przy montazu nalezy pamigtaé o odgieciu dwoch
skrzydetek podtrzymujacych obudowe.

Montaz na Scianie.

Przykreci¢ obudowe do $ciany za pomocg 2+4 kotkow
rozporowych, dopasowanych wielkoScig i rodzajem do
materiatu Sciany oraz wagi zestawu.

Podtaczenia.

Do wprowadzenia przewodow hydraulicznych podtaczenia
kotta stuzg dwa otwory (4) w gérnej czesci obudowy.

Do wprowadzenia przewoddw hydraulicznych potaczenia
instalaciji stuzg otwory (5) w dolnej czesci obudowy.

W gornej cze$ci znajdujg sie réwniez dwa otwory z
dtawicami do wykonania podtgczen elektrycznych.
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6. Schemat podiaczeniowy i zasada dziatania sterujacej ptytki elektronicznej DIM

i M3 |
| M1 || M2| 1
Zasilarie Podtaczenia urzadzen do
230V~ ; 50Hz plytki elektronicznej DIM-a :
X5 12 31 |5 s 7 |8 |19]20 M1 - pompa strefy 1
— g 8 M3 - pompa strefy 3
230 v 2‘5E|ﬁF . . . . £ MV — zawdr mieszajacy
TA1 — termostat strefy 1
Transformator 8 H1 BHZ 8H3 er. ("'*' _ TA2 — termostat Strefy 2
2024V Ré @- TA3 - termostat strefy 3
sz@ < I} B2 - sonda zewnetrzna
. g strefy niskiej temperatury
A 8H6 N 8H7 out  (TA3W) S (Opcja)
T SEXT. TA2  TAM
. - RF. GO 2 s e 2 s NM - sonda NTC strefy
: 1)(4 X8 > X6 XSS X7 niskiej temperatury
| [15]16 . 7 afzo L‘zs 2423 27 28]9 [10[t1 [12[13]44 TS — termostat
1 P1 bezpieczenstwa strefy niskiej
Sygnal zadania temperatur
pracy do Zrodla TA3 P y
ciepla | T8 | M lub TA2|[TA1 P1 - mostek
B2
Wejscie sygnalu cyfrowego L
z kotla lub wspélpracuiacei centralki DIM Wyjscie sygnalu cyfrowego
(jezeli kociol wspélpracuje z wieksza iloscig centralek) do wspélpracujacej centralki DIM
(jezeli kociol wspolpracuje z wigkszq iloscig centralek)

Opis wejsé i wyjsé plytki:

- trzy wejscia sterujace oznaczone: TA1 (zaciski 13,14), TA2 (zaciski 11,12) i SEXT (TA3) (zaciski 9,10)

- trzy wyjscia wysokonapieciowe 230V ~, sterujace urzadzeniami zewnetrznymi (pompy, zawdr trojdrozny)
oznaczone: Z1 (zaciski 3,4), Z2 (zaciski 5,6), Z3 (zaciski 7,8,19,20)

- jedno wyjscie zadania pracy do zrédta ciepta TA (zaciski 15;16) — styki zwierne przekaznika
Uwaga! - Zacisk 16 podiqczony jest, przez zwore w gniezdzie X8 (zaciski RF,GND), z masa plytki.

- przy wspéipracy DIM-a z kottem dedykowanym (kotly Inmergas, malych mocy z plyta
sterujgcq, wyposazona w funkcje sterowania pogodowego), nalezy zachowac biegunowosé
podiaczenia wyjscia sygnatu TA z plyty DIM-a do zaciskéw wejsciowych sygnatu TA kotfa.

- w przypadku innych zrédef ciepta (np. pompa podajaca ciepfo ze zbiornika buforowego),
zworke w gniezdzie X8 nalezy bezwzglednie usuna¢ !

Opis dziafania:

Zwarcie zaciskow TA1 (TYLKO bezpotencjatowe) : przez termostat pokojowy, powoduje zadziatanie przekaznika
podajacego napiecie na wyjécie Z1 (sygnalizowane Swieceniem sie diody H1). Jednoczes$nie zwierane jest przez
przekaznik wyjécie TA sygnatu zadania pracy do zrodta ciepta.

Zwarcie zaciskow TA2 (TYLKO bezpotencjatowe) : przez termostat pokojowy, powoduje zadziatanie przekaznika
podajacego napiecie na wyjscie Z2 (sygnalizowane $wieceniem sie diody H1). Jednoczes$nie zwierane jest przez
przekaznik wyjscie TA sygnatu zgdania pracy do zrédia ciepta.
Reakcja wyjcie Z2 na sygnat sterujacy zalezy od zwarcia zaciskow SIC (25,26);

- zaciski zwarte, na wyjsciu pojawia sie napiecie sterujace pompg

- zaciski rozwarte, sygnat nie pojawia sie

Aby urzadzenie podfaczone pod wyjscie Z2 moglo dziataC zaciski 25, 26 musza by¢ zwarte (np.: termostat
zabezpieczajacy wyjscie na instalacje podtogowa, zworka).
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Dziatanie wejscia SEXT(TAS3) jest zalezne od zworki umieszczonej w gniezdzie S1.

W przypadku braku zworki (plyta ustawiona na sterowanie tylko pompami):

Zwarcie zaciskow SEXT(TA3) (TYLKO bezpotencjatowe) : przez termostat pokojowy, powoduje zadziatanie
przekaznika podajacego napiecie na wyjscie Z3 (sygnalizowane $wieceniem sie diody H3). Jednocze$nie zwierane
jest przez przekaznik wyjécie TA sygnatu zadania pracy do zrodta ciepta.

W przypadku gdy zworka umieszczona jest w gnieZdzie (niezaleznie od pozycji — pfyta ustawiona jest na
sterowanie dwoma pompami i mieszaczem (strefa wysoka i niska temperatura):

Podtaczenie pod zaciski SEXT(TA3) sondy temperatury zewnetrznej powoduje uzaleznienie temperatury zasilania
strefy niskiej od temperatury zewnetrzne;.

Temperatura wyj$cia kontrolowana jest przez sonde NTC podtaczong do zaciskow 23,24.

UWAGA! - Sonda zewnetrzna podfaczona do zaciskéw 38,39 pfyty kotta decyduje o sterowaniu
pogodowym stref bez mieszacza (wysokiej temperatury),
- sterowanie pogodowe, strefy zasilanej przez mieszacz (niskiej temperatury), jest mozliwe tylko
po podiaczeniu DRUGIEJ sondy zewnetrznej pod zaciski SEXT(TA3) plyty DIM

7. Podtaczenia elektryczne i sterujace:

Rozdzielacze strefowe dedykowane sg do nastepujgcych kottéw firmy Immergas:
Mini kW (za wyjatkiem Mini kW S), Avio kW, Zeus kW, Eolo Extra kW, Extra Intra Star, Eolo Superior kW
i wszystkich kottéw kondensacyjnych matych mocy (< 32 kW).

a) Zasilanie ptyty DIM powinno by¢ wykonane
Zasilanie przewodem tréjzytowym - linkg o przekroju
230V~ ; 50Hz min. 1,5 mm2.
1o Jako zrodto zasilania mozna wykorzystac ptyte
$ 2 gtéwna kotta zaciski AB — patrz instrukcja kotta.
ER (N A ' ' , ] , . n Zaletq takiego rozwigzania jest jednoczesne
@ @’” X2 X3 wytaczenie centralki przy wytaczeniu spod
- S napiecia kotfa.
W b) Pofaczenia sterujgce powinny by¢ wykonane
-N\/\% przewodem trdjzylowym — typu linka o przekroju
+ - RF GHD + - S NTC ‘- - + + min. 0,5 mrn2 .
Xé X8 X6 X7 . ;
@a % 7 ﬁizsizs o I A - sygnat zadania pracy z piyty do kotta,
O | = potaczenie zaciskéw odpowiednio:
15 -40; 16-41 (za wyjatkiem kottow: Mini kW,
S j| Avio kW, Zeus kW - tu potaczenie powinno
oz > 4%?3 2. by¢ wykonane odwrotnie 15 — 41 i 16 — 40).
Piyta kot _ - sygnat cyfrowy z kotta do piyty, potaczenie
e P zaciskow odpowiednio 21 -17.
Sonda
zewnetrzna

c) Podtaczenia termostatow do sterowania strefami powinno by¢ wykonane przewodem tréjzytowym — typu linka,
o przekroju min. 0,5 mm? i dtugosci nieprzekraczajacej 15 m.

UWAGA! - W przypadku, gdy kociot wspofpracuje ze sterownikiem typu CAR (SUPER CAR),
podiaczonym do zaciskow 42, 43 kotla, pompa jednej ze stref, sterowana jest przez ten
sterownik (ilo$¢ termostatéw podfaczonych do plyty DIM jest o jeden mniejsza niz ilos¢ stref)
- podfaczenie sterownika CAR (SUPER CAR) do zaciskéw termostatycznych ptyty DIV

JEST NIEDOPUSZCZALNE!
- zaciski termostatyczne strefy sterowanej przez sterownik CAR (SUPER CAR) musza by¢
rozwarte, gdyz sygnat termostatyczny ma priorytet w stosunku do sygnatu z CAR-a
- sterownik CAR (SUPER CAR) musi by¢ ustawiony w tryb pracy zafacz / wytacz (ON/OFF)
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8. Parametryzacja pracy plyty DIM:

Ustawianie rodzaju pracy ptyty oraz wybér strefy sterowanej przez sterownik CAR (Super CAR) i realizujgcej
wybieg pomp odbywa sie przez odpowiednie ustawienie zworek w gniazdach S1i S2.
Uwaga! Zmiana pofozenia zworek powinna odbywac sie¢ w stanie beznapieciowym, poniewaz plyta

zapamietuje parametry wynikajace z pierwszego ustawienia zworek po podaniu napiecia.

Gniazdo S2:

o[- |

Zworka wstawiona - sygnat zadania pracy ze sterownika typu CAR powoduje uruchomienie jednej
z pomp (wskazanej w gniezdzie S1), podtaczonych do piyty.

S2

Brak zworki — ptyta nie uruchamia zadnej pompy na sygnat zadania pracy ze sterownika typu CAR

Gniazdo S1:

=

- Brak zworki — ptyta steruje tylko pompami
- Na sygnat zadanie pracy ze sterownika typu CAR uruchamiana jest pompa podigczona pod

wyjscie Z1.

]
|
&

C
B
A

S1

- Zworka na pinach AB - ptyta steruje dwoma pompami i mieszaczem
- Na sygnat zadania pracy ze sterownika typu CAR uruchamiana jest pompa podigczona pod
wyjscie Z2 (w rozdzielaczu DIM — strefy niskiej, z mieszaczem)

b - -l

Ly

51

- Zworka na pinach BC - ptyta steruje dwoma pompami i mieszaczem
- Na sygnat Zadanie pracy ze sterownika typu CAR uruchamiana jest pompa podtaczona pod
wyjscie Z1 (w rozdzielaczu DIM — strefy wysokiej)

Regulacja temperatury strefy niskiej - tylko w przypadku, gdy pfyta obstuguje mieszacz

NO:

Temperatura czynnika grzewczego w strefie niskiej temperatury utrzymywana jest w zaleznoéci od
ustawienia potencjometru R4:

Bez sondy zewnetrznej Z sondg zewnetrzng
Pozycja potenciometru  ro o atra sasilania :l:‘imlp:gasilania Pozycja potencjometru R4
4 5 . S
1 257 TR TR
2 30°C 40 // ///
. e
3 35°C - 'y // u P
4 40°C /Y ] ]
5 4snc 30 /// /‘/ /’/
y//fa%all
25 Vi
25 20 15 10 5 0 -5 -10 -15 -20
Temp. zewnetrzna TE (°Q
9. Sygnalizacja stanu pracy i usterek
DIM 2- lub 3-strefowy DIM wysoka/niska temperatura
Kontrolka LED H1 (zielona) Praca pompy strefy 1 Praca pompy strefy 1 (wys. temp.)
Kontrolka LED H2 (zielona) Praca pompy strefy 2 Praca pompy strefy 2 (niskiej temp.)
Kontrolka LED H3 (zielona) Praca pompy strefy 3 Otwarcie zaworu mieszajacego
Kontrolka LED H4 (zielona) - Zamkniecie zaworu mieszajacego
Kontrolka LED H6 (26ta) Zadanie pracy od termostatu strefy Zadanie pracy od termostatu strefy
(TA) (TA)
Miga - zadziatanie termostatu
o . . przegrzania strefy niskiej temperatury
Kontrolka LED H7 (czerwona) Miga - brak zwarcia stykéw 25/26 Swiec - uszkodzenie sondy NTC
strefy niskiej temperatury
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10. Przykiadowe schematy hydrauliczne

1) 2) 3)

g

XX XXX XX XXX XX XK XXX XXX

®

Y

XXX XXX XXX XXX XXAX
H

1) Kociot wspétpracujgcy z DIM-em jednostrefowym
- automatyka kotta wspétpracujac z sondg zewnetrzng realizuje sterowane pogodowe pracy kotta
i strefy 1 DIM-a (brak sondy zewnetrznej spowoduije statotemperaturowa prace kotta i strefy niskie))
- CAR podtaczony do kotta bedzie sterowat pracg pompy (termostatu TA1 nie podiaczamy!)
- w przypadku gdy strefg ma sterowaé termostat TA1(np.: konieczno$¢ zastosowania sterowania
bezprzewodowego) - nie stosujemy CAR-a

C
. 2
Ustawienia zworek: lP: E

S

2) Kociot wspotpracujgcy z DIM-em trojstrefowym
- automatyka kotta wspétpracujac z sondg zewnetrzng realizuje sterowane pogodowe pracy kotta
i trzech stref (brak sondy zewnetrznej spowoduje statotemperaturowg prace kotta i stref)
- CAR podtaczony do kotta bedzie sterowat pracg pompy strefy 1 (termostatu TA1 nie podtaczamy!)
- w przypadku gdy strefg ma sterowaé termostat TA1(np.: konieczno$¢ zastosowania sterowania
bezprzewodowego) - nie stosujemy CAR-a
- strefy 2 i 3 sg sterowane termostatami TA-2, TA3

C
. 52
Ustawienia zworek: Ij:: f.
St

3) Kociot wspotpracujgcy z DIM-em wysoka/niska temperatura
- automatyka kotta wspétpracujac z sondg zewnetrznag realizuje sterowane pogodowe pracy kotta
i strefy bezposredniej (brak sondy zewnetrznej spowoduje statotemperaturowg prace kotta i strefy)
- CAR podtaczony do kotta bedzie sterowat pracg pompy jednej ze stref (termostatu strefy
sterowanej przez CAR-a nie podtaczamy!)
- sterowanie druga strefg bedzie realizowane przez termostat

C
Ustawienia zworek: sz@ DA EI - CAR steruje strefg niskiej temperatury
ST

C
sz@ ;o I} - CAR steruije strefg bezpo$rednig,
st
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11. Wspétpraca rozdzielaczy strefowych

Zalezna praca rozdzielaczy strefowych

Jezeli sterownik typu CAR podtaczony jest do kotta to
steruje jedng ze stref; wejcie termostatyczne tej strefy
pozostaje wolne.

Tabela pokazuje ustawienie zworek w gniazdach
.. w@ S1i S2 ustawiajgce strefe sterowang przez CAR-a.

' 1 (¥
TABELA PARAMETRYZACJ|

230V
L ey Centralka DIM Centralka DIM
oy | i wysokalniska 2-strefowy

------ Strefa 1 c E: C E'
B 2 B s?
1 ] 51 @ A 51
Strefa 2 C[a] st ¢
. |} E’ s[BE | s E' o sz I

b

R IR

P s N o P P PN PN N N NS PN

: Strefa 3 OPCJA NIEDOSTEPNA
: ZB3
- i zB2 L, , . . .
L —= ¥ 5/ \c. llo§¢ zastosowanych termostatdw jest o jeden mniejsza
; it =B8] niz liczba stref (na rys. pokazano tylko opcjonalne
z /1 mozliwosci).
h H ZB3
E Ly H TA
i § ; EM
Schemat potaczen elekirycznych

3V IR
20 Hz CENTRALKA 0tz CENTRALKA

E DIM WN | gla DIM 2-STREF.

TH26B2%3

KOTLA

[N}
1
04 A Lﬂ
PLYTA GLOWNA (MODULACJI) L

Przyktad pokazuje zasilanie dwéch stref z rozdzielacza dwustrefowego DIM, ktdry zasilany jest ze strefy niskiej
rozdzielacza wysoka/niska temperatura, podigczonego do kotta.

Ptyty DIM wspétpracujg ze sobg elektrycznie w sposob zalezny:

- sygnat zadania pracy z termostatéw TA2 lub TA3 przekazywany jest przez podtaczenie wyjscia TA(15-16) DIM-a
dwustrefowego do wejscia TA2 (11,12) DIM-a WN (uruchamia pompe niskiej strefy)

- sygnat zadania pracy jest przekazywany do kotta przez potaczenie: TA (15,16); (40,41) z centralki DIM WN.

- sygnaty z kotta, poprzez potaczenie (27) DIM WN — (17) DIM dwustrefowy, przekazywane sg z ptyty DIM WN do
ptyty DIM dwustrefowej

- sterownik typu CAR steruje strefg odpowiednig do ustawien zworek w gniazdach S1i S2
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Niezalezna praca rozdzielaczy strefowych

W celu zréwnowazenia przeptywow (rozdziatu mocy),
zwigzanego z roznymi oporami hydraulicznymi
podigczenia DIM-6w do kotfa zaleca sie zastosowanie
zaworow dfawigcych (10).

Sterownik typu CAR podtaczony kotta steruje jedng ze
stref, zgodnie z ustawieniami zworek gniazd S1i S2;

®) S . .
wejscie termostatyczne tej strefy pozostaje wolne.
N TABELA PARAMERTYZACJI
Centralka DIM 1 Centralka DIM 2
wysokalniska wysokalniska
Strefa 1 t (L]
Z1 5?51 SZE’ ii‘ SZE
Strefa2 | C([.1S [T!Lm
282 53 oM | 2[:]
Strefa 3 (.18 t
23 iil i) EH1 s[4
Strefad | C[LS fﬁ1
284 fi‘ ;] H 2/

Jezeli sterownik typu CAR podtaczony jest do kotta to
steruje jedng ze stref; wejscie termostatyczne tej strefy
pozostaje wolne.

Tabela pokazuje ustawienie zworek w gniazdach

S1i S2 ustawiajgce strefe sterowang przez CAR-a.

(7O :
KX X AKXKX K KKK X KX XX KX KXXNX XX XXX

Schemat potaczen elektrycznych

i

3y 30 ¥
50 Hz CENTRALKA 5 Hz CENTRALKA
DIM1W-N DIM 2 W-N
5| 52 5 §|3
%G 12“‘I 14356 78 BA G 121 3456 78 B A
=X P AT S | o op g R
£ M"\E_/
4 - RF. G0 - - - . - - + +
DAY 5 NOVLY, TS N
'10 ﬁu 6 WD AN 12I13I1‘ﬂ

- [N} -
@2 Y T "
40 41 A i L& 'ﬁi
PLYTA GLOV/NA (HODULACJY)
KOTLA

Przyktad pokazuije zasilanie dwoch stref niskiej temperatury i dwdch stref bezpo$rednich, za pomocg dwach
dwustrefowych rozdzielaczy DIM wysoka/niska temperatura, zasilanych hydraulicznie z kotta w sposéb niezalezny.
W tym przypadku ptyty DIM wspdipracujg ze sobg elektrycznie niezaleznie:

- sygnaty z kotta, poprzez potaczenie zaciskdw (27) DIM1 i (17) DIM2 WN, przekazywane sq z ptyty DIM 1 WN do
ptyty DIM 2 WN

- sterownik typu CAR steruje strefg odpowiednig do ustawien zworek w gniazdach S1i S2

- sygnaly zadania pracy z termostatow TA1, TA2 lub TA3, TA4 przekazywane sg do kotta niezaleznie z kazdej
ptyty, przez podiaczenie wyjscia TA (15,16) do TA (40,41) kotta — obie ptyty DIM-6w majg te wyjscia potagczone
rownolegle
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12. DIM A2BT (DIM wysoka / 2 x niska temperatura)

Rozdzielacz hydrauliczny DIM A2BT pozwala na niezalezne zasilanie trzech stref — jednej strefy bezpo$redniej
(wysokiej temperatury) i dwie zasilane przez mieszacz (niskiej temperatury).

Strefa bezposrednia zasilana jest czynnikiem grzewczym o temperaturze jaka utrzymywana jest w kotle, jezeli
kociot ma podtaczong sonde zewnetrzng, temperatura czynnika grzewczego jest zmieniana w zaleznosci od
temperatury zewnetrznej.

Obiegi zasilane przez mieszacze moga by¢ zasilane czynnikiem o temperaturze od 25 do 45°C.

W przypadku podtaczenia sondy zewnetrznej do ptyty sterujgcej danym mieszaczem temperatura tego obiegu
moze by¢ réwniez utrzymywana w zaleznosci od temperatury zewnetrzne;.

Praca rozdzielacza DIM A2BT sterowana jest dwoma ptytami DIM.

Przed podiaczeniem nalezy zapozna¢ sie z zasadami: dziatania, podiaczania i parametryzacji opisanymi
w punktach od 6 do 8 instrukcji.

Wymiary i podtaczenie hydrauliczne

.
1 ¥ Opis
(‘; -t = 180 RG - Powrét z kotta (G 3/4”)

MG - Zasilanie kotta (G 3/4”)
RA - Powrot ze strefy temperatury
wysokiej (G 3/4”)
MA - Zasilanie strefy temperatury
wysokiej (G 3/4”)
RB1 - Powrdt ze strefy temperatury
niskiej 1(G 1”)
RB2 - Powrdt ze strefy temperatury
niskiej 2 (G 1”)
MB1 - Zasilanie strefy temperatury
niskiej 2 (G 1”)
MB2 - Zasilanie strefy temperatury
niskiej 2 (G 1”)
V - Podtaczenie elektryczne

37
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Podfaczenia elektryczne

52|
!
\
“H]
LA
H
-1 o
[z2] et
i e HT N
R 230V~ TpGwROT ZASILAHIE
A4 soHz DIM
LA 1
—_—

atuClils
EE XX I T IR IR TR XXX LR XA

=

- sterowanie pogodowe strefg Z1 jest mozliwe po
podfaczeniu sondy zewnetrznej B1 podigczonej do
ptyty kotta (opcja) .

Podtgczenie dokonane jest przez ptytke dodatkowg

z przekaznikiem K1 i rezystorem, przetaczanym na
przemian z sondg zewnetrzna.

Rezystor wymusza na kotle prace z temperaturg nie
wiekszg od 50°C, w czasie gdy pracuja tylko strefy
niskie. Przy pracy strefy wysokiej temperatura czynnika
grzewczego utrzymywana jest na poziomie
wynikajacym z ustawionej na kotle krzywej grzewczej.

- sterowanie pogodowe strefami ZB2, ZB3 zapewniajg
sondy zewnetrze B2, B3 podtgczone do ptytek DIM
(opcja).

- podtaczony do kotta sterownik typu - CAR steruje jedng

ze stref zgodnie z ustawieniami zworek gniazd S1i S2

- do sterowania strefami zastosowane beda tylko dwa
termostaty TA

TABELA PARAMERTYZACJI

Centralka DIM 1 Centralka DIM 2
wysokalniska wysokalniska
Strefa 1 € €] st
Z1 7 El L " E’ e
. . . Strefa2 | ([.]S! (]St
Rozdzielacz DIM A 2BT sterowany jest dwoma plytami | gy~ | 8 E] 2[HE | o s2(:]
dziatajgcymi  niezalezne (wyjscia termostatyczne steas | s .
TA(15,16) potaczone roéwnolegle) i potaczone 7B3 :El 52 fB’m 52@
z zaciskami TA(40,41) w kotle.
ZASILANIE
230 Vv
CZERW| | B \ 1 f_
- =| |czerw E__\;@ g — = _ _K\i g M31-1
2| sEEElEy =gz AM) 3l gy )ligg (M)
z EE %g%g %““" \/ g 2|2 5% 2 |<|E ~
N o NN -2 ~ = g MN|N
% T -“FEEE ?';mzu s [ ]2 345 ?sglzo
eess] Rk RN ARV Eees Nyx RGN VSNV
1 LN N Z1 N 2 NSNE 4 L N N Z1 N Z2 N@Né
25 AF . E 25 AF . gl
'"'éh%"éié’é'n}"éhl""'"""@' = "'é;h?ééé’é@"éhl"'""""@'
=14 -;Luu\mu{s Re
o = T e i
M 8H7 ouT (TA3N St BHE’ N GHT DT A3 St
70 70 SEXT. TAZ  TAL T 0 0 SEXT. TAZ  TAY
- 9 NIC o 4 . + - RE. G0 + - SC NIC s . + .
X6 X7 |7k @xa K6 a7
17 18[26/25(24|23 I?? 288 40N [12[13 14 FIONETONY 5[16 = }1? 18(26(75)24 23 27 789 01N 12 13 14
POMARANCZ é E % % E E !
SZARY s NNEE !

.
mzﬁji
ST

122 BIALY 5 CZERW 3510

doczarnyt [KT] |

N [ ]

404 2

R kEL

PLYTAKOTLA

PLYTKA DODATKOWA
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13. Dane techniczne

% > % £
| 5 28| z28| 3%

Opis Jednostka § =2 | 58 o3

2| | % g5

S 4
Maksymalne ci$nienie robocze bar 3 3 3 3
Maksymalna temperatura robocza °C 95 95 95 95
Zakres regulacji temperatury strefy niskiej temperatury | °C - 25+45
Temperatura maksymalna strefy niskiej temperatury °C - - - 55
Pojemno$¢ wodna urzadzenia I 4 4 4 4
Wysokos$¢ podnoszenia przy przeptywie 1000 I/h kPa 41,7 417 417 417
(strefy bezposrednie) (mH20) (4,26) | (426) | (4,26) | (4,26)
Wysokos$¢ podnoszenia przy przeptywie 1000 I/h kPa i 57,1
(strefa niskiej temperatury) (mH20) (5,83)
Ciezar urzadzenia pustego kg 14 16,5 19 18
Ciezar urzadzenia petnego kg 18 20,5 23 22
Zasilanie elektryczne VIHz 230/50 | 230/50 | 230/50 | 230/50
Znamionowy prad pobierany A 0,45 0,90 1,30 1,00
Moc zainstalowana W 100 200 300 210
Stopien ochrony elektrycznej IPX4D | IPX4D | IPX4D | IPX4D
DIM A2BT
Maksymalne ci$nienie robocze obwoddw bar 3
Maksymalna temperatura robocza obwoddw °C 95
Zakres regulacji temperatury obwodu temperatury niskiej °C 25-50
Temperatura zadziatania termostatu bezpieczenistwa obwodu temperatury niskiej | °C 55
Zawarto$¢ wody w urzgdzeniu I 4
Wysokos$¢ podnoszenia dla strefy bezposredniej przy wydajno$ci 1000 I/godz. kPa (mm Hy0) | 43,7 (4,5)
Wysokos$¢ podnoszenia dla stref temperatury niskiej przy wydajnosci 1000 I/godz. | kPa (mm H;0) | 56,3 (5,7)
Ciezar urzadzenia pustego kg
Ciezar urzadzenia petnego kg
Zasilanie elektryczne VIHz 230/50
Nominalny pobér pradu A 1,34
Moc elektryczna zainstalowana W 355
Pobor mocy przez pompe cyrkulacyjng strefy wysokiej temperatury W 98
Pobor mocy przez pompe cyrkulacyjng strefy niskiej temperatury 1 W 124
Pobor mocy przez pompe cyrkulacyjng strefy niskiej temperatury 2 W 119
Stopien ochrony elektrycznej IPX4D
Maks. odlegto$¢ pomiedzy kottem a rozdzielaczem DIM A2BT m 15
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14. Wspoétpraca DIM-a z kottem i dodatkowym zrédiem ciepta (np. termokominkiem)

W przypadku rozdzielacza DIM dwustrefowego i DIM wysoka niska temperatura, na sprzegle hydraulicznym
pozostajg dwa zaslepione krdéce, po stronie zasilania i powrotu. Do tych kroécdw mozna podtaczyé hydraulicznie
dodatkowe Zrédio ciepta — np. termokominek.

Schemat podtaczen elektrycznych wspdfpracy uktadu: kociof, DIM, termokominek

Centralka DIM
- mr TAM
TA 0 D sE TAZTAl
PR RF.GND s NTC - + + +
M @*ﬂ wxﬁ
5] 16 & 17 168(26]25 24 23 7285 WY1
L] L

ZASILANIE
~230V

WYJSCIE
DODATKOWE
~230V
max. 2A

R .
. A1 (10) A2 (11) .
I |
R15 3P . Centralka kotta

1,1kQ

Opis dziatania uktadu

Uktad zrealizowano na dwéch przekaznikach R15 3P -3 styki przeftaczajace i R15 2P - 2 styki przetaczajace
(w uktadzie mozna zastosowac inne, mniejsze przekazniki).

Do cewek przekaznikdw - zaciski A1(10); A2(11) przekaznikow R15 3P i R15 2P podtaczone jest napigcie
zasilajgce pompe dodatkowego zrodta ciepta - cewki przekaznika musza by¢ w tym przypadku na napiecie 230V ~.
Przy uruchomieniu pompy dodatkowego zrodta ciepta przekaznik R15 2P zwiera termostatyczne wejscia TA1i TA2,
co powoduje uruchomienie na state pomp strefowych, niezaleznie od dziatania sterownikéw pomieszczenia
dziatajacych w uktadzie (termostatu TA1i CAR-a).

Przekaznik R15 3P, odtacza przewody komunikacyjne z centralkg kotta — kociot nie reaguje na sygnat zadania
pracy z centralki DIM, spowodowany zwarciem wej$¢ termostatycznych TA1 i TA2. Jednoczes$nie przekaznik R15
3P ,podpina” zamiast sondy zewnetrznej rezystor 1,1kQ (odpowiadajacy temperaturze ponad 40°C).

W tym przypadku temperatura zadana wody w kotle dla kazdej krzywej grzewczej jest réwna 25°C , co w praktyce
powoduje, Ze kociot nie uruchamia palnika przy pracy na co.

Jezeli na CAR-ze zadana temperatura pomieszczenia bedzie wieksza od rzeczywistej pompa kotta bedzie
pracowac¢ dotad, dopdki obieg sterowany CAR-em nie wygrzeje pomieszczenia.

Uktad zostat zrealizowany dla zatozZenia:

- konieczno$ci odbioru ciepta z dodatkowego Zrédta przez strefy podigczone do DIM-a, niezaleznie od wartoSci
temperatury w ogrzewanych pomieszczeniach

- wylaczenia pompy kotfa, przy pracy uktadu na c.o., w czasie pracy zrodta dodatkowego.

Uktad mozna modyfikowac¢ w zaleznosci od przyjetych zatozen.

W przypadku zastosowania schematu hydraulicznego, w ktérym niezbedna jest praca pompy kotta w czasie pracy
dodatkowego zrodta ciepta, nie nalezy przerywac potaczenia: wyjscia zadania pracy z centralki DIM z zaciskami
40-41 kotta. Wystarczy wtedy jeden przekaznik z trzema stykami przetaczajacymi — dwa styki zataczajace sygnat
zadania pracy TA1i TA2 na plycie DIM-a i jeden przefgczajacy rezystor dodatkowy i sonde zewnetrzng.
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