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Przed podtaczeniem hydraulicznym i elektrycznym nalezy dokfadnie
zapoznac si¢ z niniejsza instrukcja

UWAGA! Niestosowanie sie do uwag zawartych w instrukcji bedzie
prowadzi¢ do nieprawidtowej pracy uktadu kociot - centralka
strefowa DIM i moze spowodowac¢ uszkodzenie elektryczne
elektronicznej plyty sterujacej DIMA i plyty kotta.
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INSTRUKCJA MONTAZU | OBSLUGI DIM V2

ROZDZIELACZE STREFOWE DIM

1. Zastosowanie:

Rozdzielacze strefowe powinny by¢ stosowane wszedzie tam, gdzie:

a) ci$nienie dyspozycyjne na kréécach kotta jest zbyt mate w stosunku do opordw hydraulicznych instalacji
(np. w rozlegtych instalacjach)

b) w celu podziatu instalacji na strefy 0 odmiennych cyklach czasowych utrzymywania temperatur komfortowych
i ekonomicznych w pomieszczeniach (np. budynek podzielony na cze$¢ ustugowg i mieszkalng)

c) w celu podziatu instalacji na strefy wymagajgce roznych temperatur zasilania (ogrzewanie podtogowe
i grzejnikowe)

2. Budowa (elementy sktadowe)

a) sprzegto hydrauliczne, petnigce jednoczesnie role rozdzielacza, ktérego zadaniem jest rozdziat pod wzgledem
hydraulicznym kotta i instalacji (pompa kottowa pokonuije jedynie opory hydrauliki kotta — wymiennik, rury
potaczeniowe), a pompy obiegowe stref pokonuja opory zasilanych przez siebie stref instalacji. Zastosowanie
sprzegta prowadzi do zréwnowazenia uktadu kociot - strefy pod wzgledem przeptywéw jak i ci$nien, eliminujac
niepozadane zjawiska: braku odbioru ciepta z wymiennika kotta, niepozadanego przekazywania ciepta do
wytaczonych w danej chwili stref, szuméw w instalacjach
b) pompy obiegowe w iloéci zaleznej od ilosci obstugiwanych stref
) tréjdrozne zawory z napedami elektrycznymi w ilosci zaleznej od ilosci stref niskotemperaturowych
) czujniki temperatury i termostaty przegrzewu dla stref niskich
) orurowanie taczace elementy hydrauliczne rozdzielacza

) skrzynka z elektronikg sterujaca

f) metalowa szafka, w ktdrej zamknigte sg wszystkie elementy rozdzielacza

c
d
d
e
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3. Wymiary skrzynki i podtaczen hydraulicznych DIM-6w
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Opis: RC - powrét do kotta G %" V - dfawik podtgczenia elektrycznego
MC - zasilanie z kotta G %" X - $ruby mocowania pokrywy
DIM 2 strefy DIM 3 strefy DIM A-BT DIM A-2BT
A | powrot strefal (G %47) powrot strefat (G %) powr6t WT (G %) powrot WT (G %)
B |- powrot strefa 3 (G %) powr6t NT strefa (G 17) powrot NT strefat (G %)
C | powrdt strefa 2 (G %) | powrot strefa 2 (G %) - powr6t NT strefa 2 (G %)
D | zasilanie strefa 2(G %") | zasilanie strefa2 (G %) | - zasilanie NT strefa1 (G %)
E |- zasilanie strefa 3 (G %) | zasilanie NT strefa (G 17) | zasilanie NT strefa2 (G %)
F | zasilanie strefa1(G %") | zasilanie strefal (G%”) | zasilanie WT (G %" zasilanie WT (G %”)
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4. Montaz

Zestaw DIM zamkniety jest wewnatrz metalowej obudowy
(1), przystosowany do wbudowania w $ciane lub
powieszenia na $cianie. Obudowa jest zamykana z przodu
metalowg pokrywa (2). Dwa zaczepy w dolnej czesci
pokrywy musza trafic w naciecia w dolnej czesci ramki (7),
pokrywa jest mocowana dwoma srubami (3).

Montaz wewnatrz muru.
Przygotowaé $ciane wykonujgc otwor o odpowiednich
wymiarach do umieszczenia zestawu DIM.

Uwaga! obudowa zestawu DIM nie moze przejac roli
konstrukcji nosnej. Tego typu montaz musi
by¢ uzgodniony z inspektorem nadzoru.

Przy montazu nalezy pamieta¢ o odgieciu dwéch
skrzydetek podtrzymujgcych obudowe

Montaz na Scianie.

Przykreci¢ obudowe do $ciany za pomocg 2+4 kotkdw
rozporowych, dopasowanych wielkoscig i rodzajem do
materiatu Sciany oraz wagi zestawu.

Podtaczenia.

Do wprowadzenia przewoddw hydraulicznych podtgczenia
kotta stuza dwa otwory (4) w gérnej czesci obudowy.

Do wprowadzenia przewoddw hydraulicznych potaczenia
instalacji stuzg otwory (5) w dolnej czesci obudowy.

W gornej czesci znajdujg sie rowniez dwa otwory z
dtawicami do wykonania podtgczen elektrycznych.
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5.1 Charakterystyki pomp — DIM v2

Pompa obiegu bezposredniego

70 7.4
60 6.12
e —
= I =
% 50 510
] =
g 40 408 2
g &
a g
g L \ \\_ 3.06 _g-
o
3 B %
20 RN IS P
\ C
10 \ \ 1.02
\\
0 0
0 200 400 600 800 1000 1200 1400 1600 1800
Przeplyw (I/h)
A — pompa na trzecim biegu; B - pompa na drugim biegu C - pompa na pierwszym biegu
Pompa obiegu ze zmieszaniem
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Przeptyw (Irh)
A — pompa na trzecim biegu, mieszacz otwarty, E — pompa na drugim biegu, mieszacz otwarty,
by-pass wytaczony by-pass wytaczony _ .
B - pompa na trzecim biegu, mieszacz zamkniety, F - pompa na drugim biegu, mieszacz zamknigty,
by-pass wytaczony by-pass wquczqny ' '
C - pompa na trzecim biegu, mieszacz otwarty, G - pompa na drugim biegu, mieszacz otwarty,
by-pass wigczony by-pass wlqczopy ' ' '
D — pompa na trzecim biegu, mieszacz zamkniety, H - pompa na drugim biegu, mieszacz zamknigty,
by-pass wigczony by-pass wigczony
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5.2 Charakterystyki pomp — DIM v2 TOP

Pompa obiegu bezposredniego, praca ze stala predkoscia
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Przeplyw (I/h)
A — wysoko$¢ podnoszenia, pompa na trzecim biegu; C - pobdr mocy przez pompe na trzecim biegu
B — wysokos¢ podnoszenia, pompa na drugim biegu D — pob6r mocy przez pompe na drugim biegu
Pompa obiegu bezposredniego, praca z predkosciq proporcjonalng
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Przeplyw (I/h)
A — ci$nienie dyspozycyjne dla strefy bez zmieszania, ) '
ustawienie pompy na CP2 D - pobér mocy przez pompe ustawiong na CP2
B - cisnienie dyspozycyjne dla strefy bez zmieszania, ~ E - pobor mocy przez pompe ustawiong na CP1
ustawienie pompy na CP1 F — pobor mocy przez pompe ustawiong na PP2

C - ci$nienie dyspozycyjne dla strefy bez zmieszania,
ustawienie pompy na PP2
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Pompa obiegu ze zmieszaniem, praca ze stalq predkoscia
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Przeplyw (I/h)
A — wysoko$¢ podnoszenia, pompa na trzecim biegu; C - pobdr mocy przez pompe na trzecim biegu
B — wysokos¢ podnoszenia, pompa na drugim biegu D — pobdr mocy przez pompe na drugim biegu
Pompa obiegu ze zmieszaniem, praca z predkoscia proporcjonalng
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Przeplyw (I/h)

A — ci$nienie dyspozycyjne dla strefy bez zmieszania,

ustawienie pompy na CP2 ustawienie pompy na PP1

B — cignienie dyspozycyjne dla strefy bez zmieszania, £~ Pob6r mocy przez pompe ustawiong na CP2
ustawienie pompy na CP1 F- pobqr mocy przez pompe ustaw:gnq na CP1
C — cignienie dyspozycyjne dla strefy bez zmieszania, G~ PObOr mocy przez pompg ustawiong na PP2
ustawienie pompy na PP2 H — pobdr mocy przez pompe ustawiong na PP1

D - cisnienie dyspozycyjne dla strefy bez zmieszania,
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5.3 Panel kontrolny pompy DIM v2 TOP

Legenda:

1 — wskaznik zasilania pompy

2 — wskazniki ustawienia pompy

3 - przycisk wyboru ustawienia pompy

i PP1

Wybér trybu pracy pompy: przez nacisnigcie
przycisku na panelu kontrolnym pompy.

llo$¢ nacisniec JWybor trybu pracy
na przycisk pompy
PP2
0 (domysIne ustawienie
fabryczne)
1 CP1
2 CP2
3 III
4 IT
5 [
6 PP1
7 PP2
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6. Schemat podtaczeniowy i zasada dziatania sterujacej ptytki elektronicznej DIM
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TERMOSTATY POKOJOWE
STERUJACE STREFAMI

Podfaczenia urzadzen do pfytki elektronicznej DIM-a :

X1 - Zasilanie ptyty 230 V~
X2 — Listwa podtaczen przewoddw neutralnych pomp
i mieszaczy
X3 - listwa podtaczen przewoddw ochronnych
X4 - listwa sterujgca:
Z1 — pompa strefy 1
Z2 — pompa strefy 2
Z3 — pompa strefy 3
0z2 - sygnat otw6rz mieszacz strefy 2
Cz2 - sygnat zamknij mieszacz strefy 2
0z3 - sygnat otworz mieszacz strefy 3
Cz3 - sygnat zamknij mieszacz strefy 3
X5 — wyjscie zadania pracy z ptyty DIM (bezpotencjatowe)

X9 - TA1, TA2, TA3 — wejscia termostatyczne
sterowania wyj$¢ Z1, 22, Z3
TA3/S.EXT — wejScie termostatyczne
sterowania wyjsciem Oz3 lub
podtaczenie sondy zewnetrznej
X11 - podtgczenie komunikacji z inng centralkg,
strefowg
X12 :NTC2 - sonda NTC zasilania strefy 2
TS2 - termostat bezpieczenstwa strefy 2
X13: NTC3 - sonda NTC zasilania strefy 3
TS3 - termostat bezpieczenistwa strefy 3
X15 — podtaczenie IMG BUS z piytg kotta
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Opis wejs¢ i wyjsc plytki:

- cztery wejscia sterujgce oznaczone: TA1 (zaciski 1,2), TA2 (zaciski 3,4), TA2 (zaciski 5,6) i SEXT (TA4)
(zaciski 7,8)

- siedem wyjs¢ wysokonapieciowych 230V ~, sterujgcych urzadzeniami zewnetrznymi (pompy, zawory
tréjdrozne) oznaczone: Z1 (zacisk 7), Z2 (zacisk 6), Z3 (zacisk 5), 0z2 (zacisk 4), Cz2 (zacisk 3),
0z3 (zacisk 2), Cz3 (zacisk 1) — zyly neutralne urzadzen podtaczamy do zaciskow gniazda X2

- jedno wyjscie zadania pracy do zrodta ciepta X5 (zaciski 15;16) — bezpotencjatowe styki zwierne przekaznika

- wyj$cie komunikaciji z kottem — szyna danych IMG BUS X15 (zaciski 44,41)

- wyjscie komunikacji z kottem (bez szyny danych IMG BUS) X15 (zaciski 17,18)

Uwaga! - W przypadku wspotpracy ptyty z kottami Immergas, mafych mocy, z pfytq sterujacq
wyposazong w funkcje sterowania pogodowego | nie posiadajacych szyny
IMG BUS, lub w kottach typu Superior, gdy szyna ta nie bedzie uzywana, nalezy wykonac
dodatkowe pofqczenie miedzy X5(zacisk 16) i X15(zacisk 18). Pofgczenie to umozliwi
komunikacje plyty kotta z ptyta DIM. W takim przypadku zaciski przekaznika dziatajq na
potencjale masy plyty.

Opis dziafania:

Zwarcie zaciskow TA1 (TYLKO bezpotencjatowe) : przez termostat pokojowy, powoduje zadziatanie przekaznika
podajacego napiecie na wyjscie Z1 (sygnalizowane $wieceniem sie diody H1). Jednocze$nie zwierane jest przez
przekaznik wyjécie sygnatu zadania pracy do zrdta ciepta - X5 (zaciski 15;16 - przekaznik bezpotencjatowy).

Zwarcie zaciskow TA2 (TYLKO bezpotencjatowe) : przez termostat pokojowy, powoduje zadziatanie przekaznika
podajacego napiecie na wyjscie Z2 (sygnalizowane $wieceniem sie diody H2). Jednocze$nie przekaznik zwiera
wyjécie sygnatu zadania pracy do zrodta ciepta - X5 (zaciski 15;16).

Reakcja wyjscia Z2 na sygnat sterujacy zalezy od zwarcia zaciskow TS2 (X12; 3,4)

- zaciski zwarte, na wyjsciu pojawia sie napiecie sterujace pompg,

- zaciski rozwarte, sygnat nie pojawia sie

Aby urzadzenie podtaczone pod wyjscie Z2 mogto dziata¢ zaciski TS2 (X12; 3,4) musza by¢ zwarte (np.: termostat
zabezpieczajacy wyjscie na instalacje podtogowa, zworka).

Zwarcie zaciskow TA3 (TYLKO bezpotencjatowe), przez termostat pokojowy, powoduje zadziatanie przekaznika
podajacego napiecie na wyjscie Z3 (sygnalizowane $wieceniem sie diody H3). Jednocze$nie przekaznik zwiera
wyjscie sygnatu zadania pracy do zrddta ciepta - X5 (zaciski 15;16).

Reakcja wyjcia Z2 na sygnat sterujacy zalezy od zwarcia zaciskéw TS3 (X13; 3,4)

- zaciski zwarte, na wyjsciu pojawia sie napiecie sterujgce pompg

- zaciski rozwarte, sygnat nie pojawia sie

Aby urzadzenie podtaczone pod wyjscie Z3 mogto dziata¢ zaciski TS3 (X13; 3,4) musza by¢ zwarte (np.: termostat
zabezpieczajacy wyjscie na instalacje podtogowa, zworka).

Dziatanie wejscia TA4 | SEXT jest zalezne potozenia przefgcznikéw 112 w gniezdzie S25.

W przypadku ustawienia obu przetacznikéw na ON (plyta ustawiona na sterowanie dwoma mieszaczami):

Podtaczenie pod zaciski TA4 / SEXT sondy temperatury zewnetrznej powoduje uzaleznienie temperatury zasilania

stref niskich od temperatury zewnetrznej.

Temperatura wyjs¢ niskiej temperatury kontrolowana jest przez sondy NTC2 i NTC3 podtaczone odpowiednio do

zaciskow (X12; 1,2) i (X13; 1,2).

UWAGA! - jezeli ptyta pofaczona jest z automatyka kotta przez szyne IMG BUS, sonda zewnetrzna
podfaczona do plyty kotfa (zaciski 38,39), staje sie sondq systemowa - nie podpina sie sondy
zewnetrznej do ptyty DIM.

W przypadku ustawienia przetgcznika 2 na OFF:

Zwarcie zaciskéw TA4 /| SEXT (TYLKO bezpotencjatowe) przez termostat pokojowy, powoduje zadziatanie
przekaznika podajacego napigcie na wyjscie Oz3 (sygnalizowane $wieceniem si¢ diody H6). Jednoczesnie
przekaznik zwiera wyjscie sygnatu zadania pracy do zrddta ciepta - X5 (zaciski 15;16).
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7. Podtaczenia elektryczne i sterujace dla kottéw z automatyka typu SUPERIOR:
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TERMOSTATY POKOJOWE :

— — STERUJACE STREFAMI :
i

i

L

a) Zasilanie ptyty DIM powinno by¢ wykonane przewodem tréjzytowym - linkg o przekroju min. 1,5 mm?2.
Jako Zrédto zasilania mozna wykorzystac ptyte gtdwnag kotta zaciski AB — patrz instrukcja kotta.
Zaletg takiego rozwigzania jest jednoczesne wytaczenie centralki przy wytaczeniu spod napiecia kotta.

b) Pofaczenia sterujgce powinny by¢ wykonane przewodem dwuzytowym - typu linka o przekroju min. 0,5 mm2.
- sygnat cyfrowy (IMG BUS) zaciski 41-44 z zachowaniem biegunowosci.

c) Podtaczenia termostatow do sterowania strefami powinno by¢ wykonane przewodem tréjzytowym — typu linka,
0 przekroju min. 0,5 mm? i dtugo$ci nieprzekraczajacej 15 m.

UWAGA! - W przypadku, gdy kociof wspélpracuje ze sterownikiem typu CAR (SUPER CAR),
podfaczonym do zaciskow 42, 43 kotfa, pompa jednej ze stref (wyjscie X4;Z1,Z2), zaleznie od
ustawienia przefacznika (S26,1), sterowana jest przez ten sterownik (ilos¢ termostatow
podiaczonych do plyty DIM jest o jeden mniejsza niz ilos¢ stref).

- podiaczenie sterownika CAR (SUPER CAR) do zaciskow termostatycznych plyty DIM
JEST NIEDOPUSZCZALNE!

d) UWAGA! Pompy podfaczone do wyjs¢ Z2 i Z3 bedq zasilane tylko wtedy, gdy wejscia TS2 (X12;3-4)
i TS3 (X13;3-4) bedq zwarte.
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8. Podiaczenia elektryczne i sterujace dla kottéw Immergas matych mocy z automatyka pogodowa:
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@] s
: STREFOWA
12 e X1
—_— | r]xa
| PEPY = IN Zo BUS
X14 o T8I NG, Ts2 NTCZ, 1TEL2 4 TAL TAZ - JAUSEXT 5 %8 4t
P ! : ]
0 T B .
" 150/ 1
[ -3 7‘
AL
i H‘ N e — S
| | 1
| %J ! {J : %J I Usunag mostek 40-41 nalistwie X15 :
1 I hi 1 H H
| I I ! — i
+ st L, L L7 3 _7_ﬁ\\/’//#,,1§/7 \\\\V/,/ E
i [ PLYTAGLOWNAKOTLA | i
TERMOSTATY POKOJOWE ! i
— — STERUJACE STREFAMI i 44 41 4021 43 4239 38 ABlL N1
N\ [@ @ @ @ @|xt X0 | 2| X4
| A
—_ - R S T N SRRSO N R I SR
P
Super CARCAR 7). P
(opdia) o [m———————— - - I
H
””””””””””””””” L,_E]z ZASILANIE

230V

50Hz

a) Zasilanie ptyty DIM powinno by¢ wykonane przewodem tréjzytowym - linkg o przekroju min. 1,5 mm?2 .
Jako zrédto zasilania mozna wykorzysta¢ ptyte gtéwna kotta zaciski AB — patrz instrukcja kotta.
Zaletg takiego rozwigzania jest jednoczesne wytaczenie centralki przy wytaczeniu spod napiecia kotta.

b) Pofaczenia sterujgce powinny by¢ wykonane przewodem tréjzytowym — typu linka o przekroju min. 0,5 mm2.
- sygnat zadania pracy z ptyty do kotta, potaczenie zaciskéw odpowiednio:

15 - 40; 16 - 41 (za wyjatkiem kottow: Mini kW, Avio kW, Zeus kW - tu potaczenie powinno by¢ wykonane
odwrotnie 15— 41 16 — 40).

- sygnat cyfrowy z kotta do ptyty, potaczenie zaciskdéw odpowiednio 21 -17.
UWAGA! - W celu umozliwienia komunikacji kociot - pfyta nalezy wykonac pofaczenie dodatkowe na

plycie centralki (zaciski X5;16 i X15;18)

c) Podtaczenia termostatow do sterowania strefami powinno by¢ wykonane przewodem tréjzytowym — typu linka,
0 przekroju min. 0,5 mm2 i dtugo$ci nieprzekraczajacej 15 m.

UWAGA! - W przypadku, gdy kociof wspofpracuje ze sterownikiem typu CAR (SUPER CAR),
podfaczonym do zaciskéw 42, 43 kotfa, pompa jednej ze stref (wyj$cie X4;21,Z2), zaleznie od
ustawienia przetacznika (S26,1), sterowana jest przez ten sterownik (ilos¢ termostatéow
podfaczonych do plyty DIM jest o jeden mniejsza niz ilos¢ stref).

- podiaczenie sterownika CAR (SUPER CAR) do zaciskow termostatycznych plyty DIM

JEST NIEDOPUSZCZALNE!

d) UWAGA! Pompy podtaczone do wyjsé¢ Z2 i Z3 beda zasilane tylko wtedy, gdy wejscia TS2 (X12;3-4)

i TS3 (X13;3-4) bedq zwarte
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ROZDZIELACZE STREFOWE DIM v2 / DIM v2 TOP

EMMERGAS

9. Podtaczenia ptyt DIM wspdtpracujacych ze soba:

a) przyktady wspdtpracy DIM-6w

- praca niezalezna

- praca zalezna

|

N

%
<

i

PV AV AV NN
LI

,,,,,,,,,

_________________

Uwaga! Jedna ze stref jest sterowana przez CAR-a, Supercar-a - liczba termostatow jest o jeden
mniejsza niz stref.

b) Potgczenie z plyta kotfa przy pomocy IMG Bus (niezaleznie od rodzaju pracy)

24 x

|
[
e 1 15
2* DIM V2 =
52523
=4
$26[22] 5
5278;
P2 27 2
sl 2] 0T 70 OFF ON
Plyta 61 27 28 IN SL
o YT
1* DIM V2 5252; LA L)
=14
s265m| 5 IN Zo BUS
57 T“/S'E)(BT 1718 44 41
ouT 70 = 7]
2728 N SL L o A x
X1 OFF ON i
| \ Lo
[}
L
IN Zo BUS Lo
TM/S'BQT 17 18 44 41 Do
| ]
I ]
LT

44%
41

Piyta kotta IMG BUS

L

Sonda
zewn.
(opcja)
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¢) Praca niezalezna centralek DIM (potaczenie z ptytg kotta bez IMG Bus)

i

Plyta kotla sygnat zadania pracy

%

strefy

|
[ oz
Pyta 1615
Piyta kotta, sygnat zadania 40 2° DIM V2 =N
pracy na c.o. 41 % 525 23
(S 5
5273;
/ Qe fur 7 OFF ON
16515 0
Piyta 27 28 IN SL
1* DIM V2 =1 %
52523
=14
w5
ouT 7 =
nosms ViEd 27
1 OFF ON N
o
3
IN Zo BUS B
TRH/SEXT 7 8 4 41 B
Xi L
|
§ .
Sonda o
zewn. EZ Zooa Sonda
(opcja) zewn.
(opcja)
Piyta kotta sygnat zadania pracy
strefy 21@
d) Praca zalezna centralek DIM (potaczenie z plytg kotta bez IMG Bus)
|
X5
16 15
2502
Plyta kotla, sygnat zgdania 40 , =] 4
pracy na c.o. 413 2° D v2 526 65
=) 7
=l
X5 82789
16515 0UT 7o OFF ON
= 27 28 IN SL
. P o o0
Piyta strefowa np. Hercules Condensing 2 525 23 V)‘%A'é‘ﬁ
5
S iEg N Zo BUS
TA4/S.EXT
= 17 18 44 41
ouT Zo 697 [m=18 3
2728 INSL =g xgg@ X15
227 OFF ON )
|
I
|
L
=
IN Zo BUS Ly
17 18 44 41 Lo
%74 |
— L L2
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10. Opis elementow ptyty

=

L N =
No)7 (eI | AR RN | RS
X3 v X4 X5

X1

« D

|
© buusrars D

=N

g 2 H3% Hi® HS® HE® H/® 1
LN TN © 0 || m
R12{ O \O/ R13 X16 \o;
L4 NNt~ % 0
> |x6 N I ©
° 28 IN SL ) E *
= e
Pl H m
— HHB 27
S Im—] T 1
S H10
lo o 0 0 ol X 14 S
VTN X X15
X10 x13  x12 X 51 775 2447
||||||l|ll|||llll| °©° |22 Q22D
Sygnalizacja stanu pracy i usterek
Kontrolka LED H1 (zielona) Sygnalizacja pracy przekaznika pompy 1
Kontrolka LED H2 (zielona) Sygnalizacja pracy przekaznika pompy 2
Kontrolka LED H3 (zielona) Sygnalizacja pracy przekaznika pompy 3
Kontrolka LED H4 (zielona) Sygnalizacja pracy przekaznika mieszacza strefy 2 (otwieranie)
Kontrolka LED H5 (zielona) Sygnalizacja pracy przekaznika mieszacza strefy 2 (zamykanie)
Kontrolka LED H6(zielona) Sygnalizacja pracy przekaznika mieszacza strefy 3 (otwieranie)
Kontrolka LED H7 (zielona) Sygnalizacja pracy przekaznika mieszacza strefy 3 (zamykanie)

Sygnalizacja przekaznika sygnatu zadania pracy na c.o. :

- Swieci: aktywne zgdanie pracy na c.o. (zwarcie zaciskéw 15,16)

- miga: brak realizacji zadania pracy — np. tryb ,Lato”, praca na c.w.u.
(rozwarcie zaciskow 15,16)

Kontrolka LED H8 (zétta)

Kontrolka LED H9 (czerwona) Sygnalizacja usterek

Kontrolka LED H10 (czerwona) | Sygnalizacja pracy IMG BUS i usterek

Kontrolka LED H11 (zielona) Sygnalizacja zasilania ptyty

Sygnalizacja usterek i stanu IMG BUS LED 9 LED 10

Zadziatanie termostatu strefy 2 ON OFF OFF -zgaszona

Awaria sondy strefy 2 ONL OFF ON - $wieci ciagle
Zadziatanie termostatu strefy 3 OFF ON ONL - miga (0,6/0,6 sek)
Awaria sondy strefy 3 OFF ONL ON A - miga naprzemian
Awaria IMG BUS ONA ONA | ONF -miga (0,2/1 sek)
Prawidtowa praca IMG BUS X ONF X —dowolny stan
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Parametryzacja pracy ptyty DIM:

Parametryzacja odbywa sie przez ustawienie przetgcznikdw S25 (1,2,3), S26 (4,5,6) i S27 (7,8,9)
(kolor bialy na rysunkach odpowiada potozeniu przetacznika)

PRZELACZNIK S25
8§25; 1 Okre$la, czy piyta steruje tylko obiegami bezpo$rednimi, czy takze ze zmieszaniem

OFF ON OFF ON
W< | o1t steruie ko bompam ma |~ | Plyta steruje pompami i jednym lub dwoma
=l | Y € Tyl pomp =N | mieszaczami
=|m =m

§25; 2 Okre$la ilos¢ obiegdw z mieszaczami (gdy S25 1 ustawione jest na ON)

OFF ON OFF ON
: ; Plyta steruje jednym mieszaczem : ; Ptyta steruje dwoma mieszaczami
=m =lm

$25: 3 Okre$la, czy ptyta reaguje na sygnaty z kotfa (2adanie pracy z CAR-a, Super CAR-a, funkcje
’ serwisowe, realizacja wybiegu pompy)

OFF _ON OFF _ON | Plyta (SLAWE) - nie reaguje na sygnat
=1 |~ | Plyta (MASTER) - reaguje na sygnat =a| ~ | zadania pracy z ptyty kotta (uzywane w
p— n(: zadania pracy z plyty kotta 2 ™N | przypadku wspétpracy kilku centralek

m strefowych)
PRZELACZNIK S26
S26; 4 Okre$la ktéry z obiegdw piyty reaguje na sygnat zadania pracy z Super Cara

OFF ON OFF O
: : Strefa gtéwna = strefa 1 E : Strefa gtéwna = strefa 2
= o (=] [T]

UWAGA! Jezeli pfyta dziata jako plyta MASTER, przy pracy z IM Bus wejscie termostatyczne (TA1 lub TA2)

strefy sterowanej przez CAR, Super CAR staje sie nieaktywne
§26; 5 Okresla sposob realizacji ustawien na Super Carze
OFF _ow | °® Sgelicztarklﬁ tsrt);z?yw Lato / Zima OFF _ON | o Przetgczanie trybow Lato / Zima dotyczy
— U ty Y i i iani == wszystkich obiegéw
o= 2 ¢ dgtac\:lgaglterzef n;%ei:?éfery Zasiiania = 2 o Ustawianie temperatury zasilania dotyczy
yezy y ore) wszystkich stref bezpo$rednich
przyporzadkowany jest Super CAR
S26; 6 Okresla warto$¢ maksymalng temperature stref z mieszaczami
OFF ON OFF ON
E : Maksyimalna temperatura na wyjsciu E : Maksymalna temperatura na wyjsciu 25-75°C
— 25-50°C
(= L_=1[7-]
PRZELACZNIK S27
827, 7 Zatgcza funkcje inicjacji
OFF ON OFF ON
(=] [N . ma |~ | W czasie podania napiecia na piyte
= | oo | Normalna praca mieszaczy B9 | mieszacze s3 zamkniete przez 180 sek.
=|o =0
S27; 8 Nie uzywane
S$27; 9 Okresla warto$¢ minimalng temperature stref z mieszaczami
OFF ON OFF oN
E ; g/lérgl(l:nalna temperatura na wyjsciu E ; Minimalna temperatura na wyj$ciu 35°C
| | o
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Ustawianie temperatur czynnika grzewczego

Temperatura czynnika grzewczego stref bezposrednich jest ustawiana na panelu kotta, lub sterowniku
pomieszczenia (CAR/Super CAR).

e Temperatura czynnika grzewczego w strefach niskiej
n - — temperatury utrzymywana jest w zaleznosci od ustawienia
potencjometréw R12 (strefa 2) i R 13 (strefa3) i ustawienia
maksymalnej temperatury stref niskich (przetacznik S26,3).
R12 E © HE @ ﬂ R13 o W przypadku wspotpracy piyty z automatyka kottéw Superior,
N NN N z wykorzystaniem komunikacji IMG BUS na panelu kotta

w menu ZONE mozna ustawi¢ przesuniecie réwnolegte krzywej
grzewczej (offset).

Bez sondy zewnetrznej Z sondg zewnetrzng
';Tqm([i.cz)asilania Pozycja potencjometrow R12 i R13
Pozycja Zakres Zakres 50 ® @ @ @ 75
potencjometru | temperatur | temperatur

25-50°C | 25-75°C || 4 A

1 25°C 25°C v
2 32°C 38 °C 40 55
3 38°C 50 °C o -
4 42°C 62°C " 7] ottt S e

5 50 °C 75°C ] AT LA
30 —— i=cy 35

parad

= 25 20 15 10 5 0 -5 -10 -15 —2025

Temp. zewnetrzna TE Q)

o W przypadku wspétpracy ptyty z automatyka typu Superior z wykorzystaniem IMG BUS,
sonda zewnetrzna podtaczona do automatyki kotta (zaciski 38,39 piyty kotta) peti role sondy systemowe;
i wszystkie strefy sterowane sg pogodowo.
Temperatura na zasilaniu jest ustalana zgodnie z najwyzszg temperaturg stref wysytajacych aktualnie sygnat
Zgdania pracy.

o W przypadku pracy bez IMG BUS, w celu sterowania pogodowego stref niskich, nalezy do centralki DIM
podtaczy¢ dodatkowg sonde zewnetrzng (zaciski X9, 7-8 piyty DIM).
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11. Wspdtpraca plyty z automatyka typu Superior z komunikacja IMG BUS

Ustawianie temperatur zasilania

Sterowniki i mozliwe ustawienia

Strefy bezposrednie (wysoka
temperatura)

Strefa 2,3 (z mieszaczem)

Wspdipraca z termostatami pomieszczenia

Bez sterownika typu CAR / Super CAR

Temperatura zasilania stref
bezposrednich jest ustawiana przy
pomocy pokretta na panelu kotta

Temperatura zasilania stref
mieszanych jest ustawiana
z poziomu menu stref (ZONE)

Wspofpraca z sterownikiem CAR lub Super CAR

o CAR/ Super CAR: praca ON/OFF ;
o Ustawianie zasilania instalacji na
CAR / Super CAR - (S26 5 na ON);

Temperatura zasilania stref
bezposrednich jest ustawiana na:
o Super CAR w menu

MODE=>REGULT=>CH MAX
o CAR pokrettem c.o.

Temperatura zasilania stref
mieszanych jest ustawiana
z poziomu menu stref (ZONE)

Wspdipraca z sterownikiem Super CAR

o Super CAR: praca modulowana;

o Strefa 1 = strefa gtéwna
(S26,4 na OFF);

o Ustawianie zasilania strefy
podstawowej na Super CAR -
(S26 5 na OFF)

Temperatura zasilania stref
bezposrednich jest ustawiana na
Super CAR w menu
MODE=>REGULT=>CH MAX

Temperatura zasilania stref
mieszanych jest ustawiana
z poziomu menu stref (ZONE)

o Super CAR: praca ON/OFF lub
modulowana;

o Strefa 2 = strefa gtéwna
(S26,4 na OFF);

o Ustawianie zasilania strefy
podstawowej na Super CAR -
(S26 5 na OFF)

Temperatura zasilania stref
bezposrednich jest ustawiana przy
pomocy pokretta na panelu kotta

Temperatura zasilania strefy
drugiej jest ustawiana

na Super CAR w menu
MODE=>REGULT=>CH MAX

Uwaga! Inne niz podane w tabeli kombinacje opisanych ustawien mogq powodowac niepoprawnq prace
systemu automatyki (plyta DIM, plyta kotta, sterownik pomieszczenia).
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12. Budowa rozdzielaczy strefowych DIM

MODUL DWUSTREFOWY

@ © O

1- Sprzegto hydrauliczne

2 - Kurek oprézniania instalacji
3 - Pompa obiegowa strefy 1

4 - Skrzynka z plytg elektroniczng
5 - Zawoér zwrotny strefy 1

6 - Pompa obiegowa strefy 2

7 - Zawdr zwrotny strefy 2

= ¢
MODUL TRZYSTREFOWY
J% 1- Sprzegto hydrauliczne
= @ 2 - Kurek oprdzniania instalacji
@ EH] il ® 3 - Pompa obiegowa strefy 1
@ 4 - Skrzynka z ptytg
@ 0 e elektroniczna
5- Zawor zwrotny strefy 1
@ o @ 6 - Pompa obiegowa strefy 2
7 - Pompa obiegowa strefy 3
@ 8 - Zawor zwrotny strefy 2
9 - Zawor zwrotny strefy 3

®

i

]

p L 11 L

©
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MODUL WYSOKA(WT) / NISKA(NT) TEMPERATURA

M

-

@OOE

S

lw__oJ[_] a

® O ©

®

@@

1- Termometry temperatury
zasilania

2 - Sprzegto hydrauliczne

3 - Kurek oprdzniania instalacji

4 - Pompa obiegowa strefy 1 WT

5- Sonda temperatury zasilania
strefy 2 NT

6 - Termostat bezpieczerstwa
strefy 2 NT

7 - Skrzynka z ptyta elektroniczng

8 - Zawor trojdrogowy mieszajacy
strefy 2 NT

9 - Naped zaworu mieszajgcego
strefy 2 NT

10 - Zawor zwrotny strefy 2 NT

11 - Zawor zwrotny strefy 1 WT

12 - Pompa obiegowa strefy 2 NT

MODUL WYSOKA(WT) / 2x NISKA(NT) TEMPERATURA

% Y

=

hY

E
U;ﬁlu'

]
o] [®

A

DG L
)

QOO @

OO @OEOW

@wW @

1- Termometry temperatury

zasilania

2 - Sprzegto hydrauliczne

3 - Kurek oprézniania instalacji

4 - Pompa obiegowa strefy WT

5- Sonda temperatury zasilania

strefy 2 NT

6 - Termostat bezpieczenstwa

strefy 2 NT

7 - Skrzynka z ptyta elektroniczna
8- Zawdr trojdrogowy mieszajacy

strefy 1 NT

9- Naped zaworu mieszajgcego

strefy 1 NT

10 - Zawor zwrotny strefy 1 NT
11 - Termostat bezpieczeristwa

strefy 1 NT

12 - Sonda temperatury zasilania

strefy 1 NT

13 - Pompa obiegowa strefy 1 NT
14 - Zawor zwrotny strefy WT

15 - Zawor zwrotny strefy 1 NT

16 - Pompa obiegowa strefy 2 NT
17 - Zawor tréjdrogowy mieszajacy

strefy 2 NT

18 - Naped zaworu mieszajgcego

strefy 2 NT
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ROZDZIELACZE STREFOWE DIM v2 / DIM v2 TOP
13. DIM v2 - przykfad niestandardowych zastosowan
3 strefy wysokiej temperatury, jedna strefa podzielona na 3 czesci
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ROZDZIELACZE STREFOWE DIM v2 / DIM v2 TOP
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DIM v2 - dane techniczne

> > Cw «
g 2 ~ 2 w235 | ol 3
-*‘7') > uq—) > = > E > B _S{U E
o s2 g 535 =<0 5
5| 6% c2 | 3gg |a%°¢
2 S N 23 E
© +— ; — —
Maksymalne cinienie robocze bar 3 3 3 3
Maksymalna temperatura robocza °C 90 90 90 90
Zakres regulacji temperatury strefy °C i i 25 lub 35 25 1ub 35
niskiej temperatury
Temperatura maksymalna strefy niskiej °C i i 50 lub 75 50 lub 75
temperatury
Temperatura zadziatania termostatu
bezpieczenstwa strefy niskiej °C - - 55 55
temperatury
Pojemnos¢ wodna urzadzenia / 1,3 1,7 1,5 1,9
Wysoko$¢ podnoszenia przy przeptywie
1000 Ih (strefy bezposrednie) kPa | 42,50 (4,33) | 42,50 (4,33) | 42,50 (4,33) | 42,50 (4,33)
Wysoko$¢ podnoszenia przy przeptywie
1000 I/h (strefy niskiej temperatury) kPa 46,20 (4,70) | 46,20 (4.70)
Cigzar urzadzenia pustego kg 17,3 19,8 19,7 23,2
Ciezar urzadzenia petnego kg 18,6 215 21,2 251
Zasilanie elektryczne V/Hz| 230/50 230/50 230/50 230/50
Znamionowy prad pobierany A 0,84 1,24 0,84 1,24
Moc zainstalowana w 195 285 195 285
Pobér mocy w stanie gotowosci (stand- W 19 19 19 19
by) 1 1 1 y
Maksymalna odlegtos$¢ od kotta m 15 15 15 15
Stopien ochrony elektrycznej IPX5D IPX5D IPX5D IPX5D
Maksymalna odlegtos$¢ od kotta m 15 15 15 15
Pobér mocy przez pompe cyrkulacyjng W 79 79 79 79
przy przeptywie Ol/h
Pobér mocy przez pompe cyrkulacyjng W 80 80 80 80
przy przeptywie 2001/h
Pobdr mocy przez pompe cyrkulacyjng W 82 82 82 82
przy przeptywie 4001/h
Pobér mocy przez pompe cyrkulacyjng W 84 84 84 84
przy przeptywie 600l/h
Pobér mocy przez pompe cyrkulacyjng W 87 87 87 87
przy przeptywie 800l/h
Pobér mocy przez pompe cyrkulacyjng W 89 89 89 89
przy przeptywie 1000I/h
Pobér mocy przez pompe cyrkulacyjng
przy przeptywie 12001/h w o o o o
Pobér mocy przez pompe cyrkulacyjng W 95 95 95 95
przy przeptywie 1400l/h
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DIM v2 TOP - dane techniczne

o > o > [a _EE < [a <
£ Ré 23 eoz | 28 3
2 NG 3 g3 yLxg
2 > = > = >0 >5 00
= =9 =2 %2 | =252
o =3 =N =2c =2 5
[alke} n = [a) ; — (&) -
Maksymalne cinienie robocze bar 3 3 3 3
Maksymalna temperatura robocza °C 90 90 90 90
ngre§ regulacji temperatury strefy °C i i 25 lub 35 25 1ub 35
niskiej temperatury
Temperatura maksymalna strefy niskiej °C i i 50 lub 75 50 lub 75
temperatury
Temperatura zadziatania termostatu
bezpieczenstwa strefy niskiej °C - - 55 55
temperatury
Pojemno$¢ wodna urzadzenia | 1,3 1,7 1,5 1,9
Wysoko$¢ podnoszenia przy przeptywie
1000 Ih (strefy bezposrednie) kPa | 34,57 (3,52) | 34,57 (3,52) | 34,57 (3,52) | 34,57 (3,52)
Wysoko$¢ podnoszenia przy przeptywie
1000 U (strefy niskiej temperatury) kPa 39,74 (4.05) | 39,74 (4,05)
Cigzar urzadzenia pustego kg 17,3 19,8 19,7 23,2
Ciezar urzadzenia petnego kg 18,6 215 21,2 251
Zasilanie elektryczne V/Hz| 230/50 230/50 230/50 230/50
Znamionowy prad pobierany A 0,71 1,05 0,71 1,05
Moc zainstalowana w 95 140 95 140
E;))bor mocy w stanie gotowosci (stand- W 12 12 12 12
Maksymalna odlegtos$¢ od kotta m 15 15 15 15
Stopien ochrony elektrycznej IPX5D IPX5D IPX5D IPX5D
Maksymalna odlegto$¢ od kotta m 15 15 15 15
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