1. zmieniono uk3®ad detekcji powietrza, napiécie z elektrody
podawane jest na uk®*ad detekcji zaniku impulsu, poprzednio
calkowane napiece z elektrody podawane by*o na komparator.

2. zmniejszono pr'd p*ynacy przez elektrodé, proces
zakamnieniania jest du¢,0 wolniejszy

3. poprawki w programie:

- ustawienie wartooceci domycelej sta*ej czasowej algorytmu
stabilizacji na 5 (czujnik ceramiczny)

- poprawki w procedurze obs3ugi powietrza

4. na p3ytce ZIO - 33 obok gniazda X6 znajduje sié fabrycznie
za®o¢4,0ny jumper, jeseli uk®*ad detekcji okag e sié zbyt czudy, nalegy
jumper wyci'gn'ae

5. przy wysy3ce pytki ZIO - 33 nalesy do*'czyae przewdd e (rys.
EPVE 09.01.02), je¢ eli tego przewodu nie ma w podgrzewaczu, to
serwisant musi "dozbroige" wi'zké jak na wy¢ ej wymienionym
rysunku a koficowké oczkow' pod*'czyae pod g*éwny zacisk PE
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